2. Definitionen und Eigenschaften von Platz-Transitionsnetzen (PI-
T-N)

PLTN: Petri-Netze im engeren Sinne (das sind die Netze von Carl
Adam Petri)

PN=(P, T, F, V, K, m0)

P: Menge von Platzen (in Lit. auch S, Stellen); Elemente pi oder
symbolischer Bezeichner
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T: Menge von Transitionen; Elemente ti oder symbolischer
Bezeichner
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=> Ubergénge zwischen lokalen Zustanden
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F: Flussrelation
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Elemente: Kanten (p,t) ; (t,p)
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=>» F modelliert den Zusammenhang zwischen lokalen Zustanden
und lokalen Zustandsiibergéngen
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V: Vielfachheit (von Kanten)

abildung —  — //\/

//\/ . Menge der natlrlichen Zahlen: konstant, positiv,
ganzahlig, nicht O, nicht c=

=» mehrfaches Auftreten von lokalen Zustanden in den Vor-
bzw. Nachbedingungen (genauer siehe Schaltregel)
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K: Kapazitat
Abbildung P —» A/
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=>» maximal mogliches Auftrten eines Lokalzustandes
Im Weiteren:
Keine Angabe von V(p,t) bzw. V(t,p) heildt V=1
Keine Angabe von K(p) heit K=1 (Achtung in Let. oft keine
Angabe von K(p) heildt dort K(p) = <~ )
mO0: Anfangsmarkierung (Initialmarkierung)
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Darstellungsformen von PN (am Bsp.)

-2
0 [aple? W)=
@ \/({z‘v;;ﬂ V('/R)zq
| , =2/ Mo -\
GGy Lok g () _
OWOJ:(AW(\ WEKM\W Wi(\(ﬂ\\;% QO{W%%:;OM/
b D luse "
“Fomboh 0
K(Z /)/LO O, t2\0l4>
[ S ’
(—k? <4 0\t ol /17%\
N = c2wq Rt O%J \



v [ O ey

0@‘ V/ld/{WA — MOR4
?M&}D[&

Schaltregel:

=>» wie enstehen in in einem konkreten PN aus m0 m1, m2, m3
usw. (Folgemarkierungen)

=> mn entsteht durch n-maliges Anwenden der Schalregel
(schaltféhig)

1. Eine t < T ist schaltfahig, wenn alle ihre Vor- un d
Nachbedingungen gleichzeitig schaltfahig sind (zwischen allen

Vor- und Nachbedingungen gild die Konjunktion).
I\/Iogllche Falle fur VB, NB (PNG6):
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2. Ein t€ T schaltet, wenn sie schaltfahig ist. Sie schaltet alle ihre
VB und NB gleichzeitig und unendlich kurz. Ergebnis des
Schaltens:
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=>» da nur schaltféahige Transitionen schalten, gilt immer:

O <& (\Mk»\/l < W(p)

maximale Schaltregel:
Eine Transition schaltetn genau, wenn sie schaltféhig geworden ist.
(Schaltféahige Transitionen missemauch sofort schalten!).



Bsp. zur Schaltregel (PN8):
K(p1)=2; K(p2)=3; K(p3)=1; K(p4)=2; K(p3)=5

Fir welche mi(pj) ware t1 schaltfahig? Ergebnis des Schaltens

—_—
Ma s M2 G A
Pt 23 \Oj
L( N /l
h 2 3 4 N

ng - Q(/llzlg



